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Dispositif de pose d'une prothdse du genou. 

Le dispositif est forrn^ d partir d'un seut appareil de vh 
equips de blocs de coupes femorale et tibiale coordon- 
nes pour assurer des coupes coplanaires. L'appareil com- 
prend des moyens oombinables (A) (B) (C) (D) aptes d §tre 
months au niveau des condyfes du f^mur et de la tete ti- 
biale en position de flexion, lesdits moyens (A) (B) (C) (D) 
pr^sentant des agencements de position nement a orienta- 
tion, de controle et de guidage pour determiner d'une ma- 
ni^re concomitante, les coupes f^morales et tibiales ^ ef- 
fectuer de soite que la coupe tibiale d^pende directement 
de la coupe femorale. 
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DIspositif de pose d'une prothese du genou. 

Plus particulierement, Tinvention conceme un dispositif 
pour la pose d'une prothese du genou comprenant un implant femoral et 
un implant tibial. Notamment, Tinventlon conceme la pose des protheses 
mono-compartimentaire, tri-compartimentaires a conservation des deux 
croises, tri-compartimentaires a conservation des crols6s posterieurs, et 
eventuellement des protheses dites a chamieres. 



On connaTt de nombreux dispositif s ou appareils 
permettant de preparer Tarticulation du genou pour la pose de ce type de 
protheses, en respectant les axes bio-m§caniques du genou. Notamment, 
15 ces differents appareils permettent d'effectuer des coupes femorales et des 
coupes tibiales, de maniere a positionner ies elements de prothese 
correspondant. 

Generalement, les solutions propos^es distinguent, 
20 d'une part, la preparation et la realisation de la coupe femorale et, d'autre 
part, la preparation et la realisation de la coupe tibiale avec, dans chaque 
cas, des moyens suscepttbles de respecter, dans la mesure du possible, 
I'anatomie de Tarticulation et ies axes bio-mecaniques. II y a done une 
indSpendance de la coupe fSmorale par rapport ^ la coupe tibiale. 
L'articulation du genou n*est done pas analysee et consideree dans son 
ensemble d'une maniere gbbale, ce qui peut poser des probldmes. 



LMnvention s'est fixee pour but de remSdier a ces 
inconvenients, de maniere simple et particuiierement efficace. 

Un des problemes que se propose de resoudre 
rinvention est de rSgler simultanement toutes les coupes et de regier 
35 egalement de maniere simultanee, tous les problemes de co-plan§Tte de 
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ces coupes, pour etre certain des axes de flexion-extension, en respectant 
Tanatomie de i'articulation du genou. 

Selon rinvention, pour r6soudre un tel probl^me, il a et6 
congu et mis au point un dispositif forme k partir d*un seui apparetl de 
visee equipe de blocs de coupes femorale et tlbiaie coordonnes pour 
assurer des coupes coplanaires. 

Dans ce but, Tappareil comprend des moyens 
combinables aptes a dtre months au niveau des condyles du femur et de la 
tete tlbiaie en position de flexion, lesdits moyens presentant des 
agencements de positionnement, d'orientation et de contrdle pour 
determiner d'une maniere concomitante, les coupes f§moraIe et tlbiaie a 
effectuer de sorte que la coupe tibiale depende directement de la coupe 
femorale. 

II apparait done que ce dispositif permet, en une seule 
visee, la coordination des coupes femorales anterieures, bi-condyliennes 
posterieures, distales et tibiales. D*une maniere Importante, ce dispositif 
permet d*attelndre les objectifs suivants : 

- respect de Tarticulation par des coupes gSnerant des surfaces 
coplanaires. 

- respect de Tinterligne articulaire anatomique par le choix de la ligne bi* 
condylienne posterieure. com me reference. 

- respect des axes sagittal, frontal, de rotation du femur et du tibia, 
conformement a la planification pre-operatoire obtenue par radiographie 
en position flechi de 90"" du genou. 

Pour resoudre ces problemes et atteindre de tels 
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objecti'fs, ies moyens constituant le seui et meme appareil de visee 
comprennent : 

- un bloc de coupe posterieure coop^rant en appui avec ies condyles 
femoraux en position de flexion et apte a recevoir avec capacite de reglage 
en hauteur un bloc oriente equipe de moyens cooperant avec une tige 
centro-medullaire femorale pour assurer une fixation de Tensemble. 

- un guide de coupe mesureur antero- posterieure apte a etre monte sur ie 
bloc de coupe au dessus du bloc orienteur et conform^ pour paiper ia 
corticale anterieure du femur. 

* un guide de coupe tiblale apte k etre rendu solidaire d'une partie du bloc 
de coupe posterieure et Squipd d'Slements de controle, a la tige centro- 
mSdullalre. 

- un guide de coupe distal apte a etre monte sur le bloc de coupe aprhs 
avoir enlev§ le guide de coupe tibiale. 

- un guide de coupe de chanfreins. 

Pour resoudre le probleme pose de respecter I'axe de 
I'interligne articulaire et I'axe de rotation, le bloc de coupe posterieure 
presente une embase avec des patins d'appui debordant pour coopSrer 
avec une partie des condyles, ladite embase etant equipSe d'une barrette 
pour le guldage d'une lame de coupe, Ies extr^mit^s laterales de I'embase 
etant prolongees verticalement en hauteur par des oolonnes. 

Pour respecter la vis^e intra-medullaire, ie bloc orienteur 
presente dans sa partie mediane, une echaru^re profilee pour le passage 
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d'un guide amovible, apte a cooperer avec une tige prealablement 
engagee dans le canal meduliaire du femur, les extremites laterales du 
bloc comportant des trous destines a etre engages sur les colonnes du 
_ bloc de coupe. 

5 

Avantageusement, les colonnes du bloc de coupe 
posterieure presentent des agencements aptes a assurer le blocage et 
rindexation en hauteur du bloc orienteur et des reperes visuels. 

10 

Pour r§soudre le probleme pose de fixer la hauteur de la 
coupe ant^rieure f^morale et de controler le plan frontal ainsi que le plan 
sagittal, ie guide de coupe mesureur ant§ro-posterieure presente une 

15 embase dont les extremites laterales comportent des trous destines k &re 
engages sur les colonnes du bloc de coupe, ladite embase §tant ^uipee 
tr§s sensiblement dans sa partle mediane. d'une tete verticale pivotante 
recevant, dans un plan horizontal, un doigt palpeur apte k cooperer avec la 

20 corticate anterieure du f^mur. 

La tete verticale pivotante regoit en bout, un support 
artlcule pour I'engagement d'une tige de controle. 

Pour resoudre le probleme pos§ d'assurer une coupe 

25 

tibiale coplanaire a la coupe bi-condyllenne posterieure femorale en 
flexion et coplanaire a la coupe distale femorale en extension, le guide du 
coupe tibi€d presente un bras horizontal equipe en bout d'elements de 
solldarisation temporaire, avec une partie du bloc de coupe posterieure, la 
face de dessous dudit bras recevant une tige verticale sur laquelie est 
monte, avec capacity de coulissement et de regiage en hauteur, un 
support recevant en bout, d'une maniere ddmontable, un patin profile 
faisant office d'appui pour les coupes tiblales. 

35 
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Le patin d'appui des coupes tibi'aies presente des 
agencements pour §tre fixe, au niveau du massif des epines tlblales. 

Pour resoudre le probleme pos§ d'obtenir une coplan6rte 
parfaite des coupes femorale et tibiale, le bras horizontal presente, a 
Toppose de sa partie de fixation temporaire, avec le bloc de coupe 
posterieure, un agencement pour le Ipgement d*une tige de controle. 

Pour resoudre le probldme pose d'assurer la coupe 
distale dans de tres bonnes conditions, le guide de coupe distale presente 
une embase ^uipee de pattes debordantes conform^es pour dtre 
engag^es sur les colonnes du bloc de coupe postSrieure, ladite embase 
presentant des agencements sous tonne d*une fente notamment. pour le 
passage et le guidage d*une lame de coupe notamment 

Les pattes de Tembase du guide de coupe distale 
20 cooperent avec des douilles rapportSes engagees sur les colonnes du 
bloc de coupe posterieure et aptes a assurer le maintien en postion de 
ladite embase et son amovibilite. 

Pour resoudre le probleme pose d'impacter Timplant 
femoral, en re^ectant les coupes dej^ realis^es, le guide de coupe de 
chanfreins se presente sous forme d'un bloc profile en section pour 
cooperer avec les coupes posterieure et distale notamment, ledit bloc 
presentant des parties d'appui orientees , faisant office de support k une 
lame de coupe pour la realisation des chanfreins. 
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L'invention est exposee, ci-apres plus en detail k Vaide 
35 des dessins annexes dans iesquels : 
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La figure lest une vue en perspective du bloc de coupe 

posterleure. 

^ La figure 2 est une vue en perspective du bloc orienteur. 

La figure 3 est une vue en perspective montrant le 
positionnement du bloc de coupe post^rieure au moyen du bloc orienteur 
cooperant avec la tige intra-medullaire du femur. 

La figure 4 est une vue en'^perspective du guide de coupe 
mesureur antero-posterieure. 

La figure 5 est une vue en perspective montrant le 
montage du guide de coupe mesureur an tero-posterieure au dessus du 
bloc orienteur, posttionne sur la tige intra-m^ullaire avec le bloc de coupe 
15 posterieure. 

La figure 6 est une vue en perspective du guide du coupe 

tibial. 

La figure 7 est une vue en perspective montrant le 
20 montage du guide de coupe tibial en combin^son avec le guide de coupe 
posterieure femoral. 

La figure 8 est une vue de profil montrant le moment 
privilegie ou tous les differents guides de coupe sont en place pour une 
parfaite co-planeite des coupes. 

25 

La figure 9 est une vue en perspective du guide de coupe 
femorale - dtstale. 

La figure 10 est une vue en perspective du guide de 
coupe de chanfreins. 

La figure 1 1 est une vue longitudinale du guide de coupe 

de chanfreina 

Les figures 12 ^ 21 sont des vues k caractere 
schematique montrant les prindpales etapes operatoires avec les moyens 
35 du dispositif selon I'invention. 
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Pour Tessentiel, le disposltif de pose selon I'invention, 
comprend un bloc de coupe posterieure femoral (A), un bloc orienteur (B), 
un guide de coupe mesureur antero-post§rleur (C), un guide de coupe 
tibiale (D), un guide de coupe distale (E), un guide de coupe de chanfrelns 
(F). 

Comme le montre la figure 1, le bloc de coupe 
posterieure presente une embase (1). avec des patins d'appui debordants 
(1a) (1b). Ces patins (1a) et (lb) sont destines k prendre appui en position 
de flexion avec la ligne bl-condylienne inferieure du f^ur. A ropposd des 
patins (la) et (lb), Tembase (1) presente, de part et d*autre, des colonnes 
support de guidage paralldles (2). 

Uembase (1) comporte une surface d'appui (1c) pour le 
guidage d'une lame de coupe en combinaison avec une barrette 
transversale (3). Les patins d'appui (1a) et (1b) sont disposes dans un 
plan liorizontal situe en dessous du plan horizontal defini par la surface 
(1c). 

Comme il sera indique dans la suite de la description, ce 
bloc de coupe posterieure (A) est destine a recevoir, notamment au moyen 
des colonnes (2), le bloc orienteur (B), le guide de coupe posterieure (C) et 
le guide de coupe distale (E), en fonction de la coupe k effectuer. 

Le bloc orienteur (B) est form6 k partir d'un corps (4). 
dont la partie m§diane presente une echancrure profil^e (4a) pour le 
passage d'un guide amovible (5) (figure 2). Les extremites iateraies du 
corps (4) presentent des trous de passage (4b) destines a cooperer avec 
35 des colonnes (2) du bloc de coupe posterieure. De mani^re connue, ces 
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trous (4b) sont formes dans le prolongement d'une fente (4c) destlnee a 
conferer une certaine elasticite aux extremites laterales du corps (4). en 
combinaison avec une vis de serrage (6). 

Le guide amovible (5) est perge longitudinalement, de 
part en part, pour coopSrer avec une tige (T) engagee dans le canal 
medullaire du femur. 

Le montage de rensembie du bloc de coupe (A) et du 
bloc orienteur (B) s'effectue comme suit. 

Le bloc orienteur (B) est engage par tes trous (4b) sur les 
colonnes (2) du bloc de coupe (A), lequel prend appui au niveau de la 
ligne bl-condylienne posterieure par les patins (1a) (lb). Le guide (5) est 
engage dans la tige centro-medullaire (T). Les vis (6) assurent le blocage 
de Pensemble, compte-tenu de Tappui trois points forme par les deux 
patins et la tige. A noter que les colonnes (2) prdsentent des agencements 
sous forme par exempie, de gorges circulalres (2a) permettant Tindexation 
en hauteur du bloc orienteur au moyen des vis. Les colonnes (2) 
presentent en outre des reperes visuals (2b) pour indiquer ia hauteur de 
coupe. 

Le guide de coupe mesureur antero-posterieure (C) 
presente une embase (7) dont les extremites laterales comportent de la 
meme fagon que le bloc orienteur (4). des trous (7a) pour cooperer avec 
les colonnes (2). Des vis (20). en combinaison avec des fentes (7b), 
assurent le blocage en hauteur de Tembase (7) sur les colonnes (2) du 
bloc de coupe posterieure. L'embase (7) est 6quip§e. tres sensiblement 
dans sa partie mediane. d'une tete verticale pivotante (8) ^uipee d'un 
bras horizontal (8a) dont Textremite libre regoit un doigt palpeur (8b) (figure 
4). La tete est libre en rotation. 

Comme ii sera indique dans la suite de la description, ce 
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doigt palpeur (8b) est destine a cooperer avec la corticate anterieure du 
femur. Uextremite superieure de la tete (8) regoW un support articule 
orlentable (9) pour ('engagement d'une tige de visee (10). 

En outre, i'embase (7) presente k sa partie inferieure. 
une fente orientee (7c) pour le passage d*une lame apte k r^aliser la 
coupe anterieure femorale. Le bloc mesureur antero-postSrieur est destine 
a etre engage sur les colonnes (2) du bloc de coupe postdrieure (A) au 
dessus du bloc orienteur (B) (figure 5). 

Comme le montre la figure 6, le guide de coupe tibiale 
(D) presente un bras liorizontal (11) 6quipe en bout d'6lements de 
solidarisation temporaires coop6rant avec des agencements 
15 complementaires etablis dans Pembase (1) du bloc de coupe posterieure. 
Par exemple, ces agencements sont constitues par des plons (11a) 
cooperant avec des trous (Id) etabils au niveau de la face arri&re de 
Tembase (1). Notamment, le bras (11) presente trois pions. Les pions 
20 d'extremitS (11a1) et (11a2) constituent des pions d'indexation, tandis que 
le pion central (11c) est filete en 6tant assujettl a une moilette pour etre 
visse dans le trou correspondant (1d1), taraud§ a cet effet, de I'embase (1 ). 

La face de dessous du bras (11) regoit une tige verticale 
(12) sur laquelle est rnont^, avec capacity de coullssement et de reglage 

25 

en hauteur, un support (13). Ce support (13) forme un nez (13a) 
perpendiculaire a la tige (12) et dont Textremitd libre presente une portee 
d'engagement (13a1) destin^e a cooperer avec une forme 
complementaire du patin profile (14). 

Ce patin profile (14) constitue une surtace d'appui pour 
le passage et le guidage d'une lame de coupe, en combinaison avec une 
fente (14a) formee au dessus de ladite surface d'appui. La face avant 
(14b) de ce patin est profilee d'une mani&re concave pour correspondre k 
35 la courbure du tibia. En outre, et comme 11 sera indique lors de rexplication 
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du fonctionnement du dispositif, le patin (14) presente des trous pour sa 
fixation sur ie tibia au moyen de pointes ou autres, independamment de 
{'ensemble support (11) (12) (13). 
^ L'extremlte libra du bras horizontal (11) § Toppose des 

plons (11a), presente une ouverture (lib) pour le passage d'une tige de 
visee (15), dans un plan perpendiculaire audit bras (11) et par cons^uent, 
parallele a la tige (12). 

10 

Le guide de coupe distale (E) est destine a etre mont6 
sur le bloc de coupe post§rieure (A), apres avoir enlev§ le guide de coupe 
tibiale (D). A cet effet, le guide de coupe distale (E) presente une embase 
(16) formant lateralement et dans le mSme plan des pattes debordantes 

15 (16a) . L'extremite de ces pattes pr^sentent verticalement, une port§e semi 
-circulaire (16b) conformSe pour etre engagSe sur les colonnes (2) du bloc 
de coupe posterleure. 

Des douilles rapport§es (17) susceptibles d'etre 

20 engagees sur les cobnnes (2) coopdrent avec les port§es semi-circulaires 
(16b) pour assurer par coincement la fixation de Tembase (16). II suffit 
d*enlever les douilles (17) pour dSmonter Vrbs facilement le guide de coupe 
distale, par rapport au bloc de coupe postSrieure. 

Uembase (16) presente des agencements sous forme 
d'une fente (16c) notamment, pour le passage et le guidage d'une lame de 
coupe (figure 9). 

En ce qui concerne le guide de coupe de chanfreins, et 
^® comme le montre la figure 10. ce demier se presente sous forme d'un bloc 
(18) delimitant des portees internes mdplates (18a) (18b) (18c), 
conformees pour cooperer en appui avec les coupes postdrieure, 
anterieure, et distale pratiquees au niveau de la tete femorale. Bien 
35 evidemment, le bloc (18) existe en plusleurs dimensions, pour 
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correspondre et etre parfaitement centre a chaque cas pathologique. 

Les faces laterales internes de ce bloc presentent des 
parties d'appui orientees (18d) et (18e) pour le positionnement et le 
guidage angulaire d'une lame de coupe, pour ia realisation des 
chanfreins, correspondant au profit Interne en section de I'implant femoral 
a impaoter. 

11 convient d'analyser maintenant Tutilisation du dispositif 
pour la realisation des coupes femorale et tibiale d'une manlere 
parfaitement copianaire, en se referant aux figures 12 a 21. 

Apres mise en place de la tige centro-medullaire (T) dans 
le femur, on positionne i'ensemble du bloc de coupe posterieure (A) et du 
bloc orienteur (B). Le bloc orienteur (B) est engage sur les colonnes (2) du 
bloc de coupe posterieure (A). Le guide amovible (5), engage dans 
rechancrure profilee (4a) du bloc orienteur, coopere avec la tige Intra- 
m§dull^re (T). Les patins (la) et (lb) du bloc de coupe posterieure sont n 
appui au niveau de la ligne bicondylienne posterieure du f^mur (figure 
12). 

Le bloc orienteur (B) est f 1x6 en position sur les colonnes 
(2) pour assurer la solidarisatlon de Tensemble du bloc de coupe (A), de 
manlere parfaitement stable, resultant de Tappul trois points formS par les 
deux patins (la) et (lb) et la tige (T). 

Le guide de coupe mesureur antero-posterieure (C) est 
engage par son embase (7^ sur les colonnes (2) du bloc de coupe (A) au 
dessus du bloc orienteur (B). Le bras horizontal (8a) de la tete vertlcale (8) 
est orients angulair ment, Jusqu'a ce que le doigt palpeur (8b) vienne en 
35 contact avec la corticale du femur. Le guide (C) est aiors bloqud en 
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position au moyen des vis (20), ce qui donne une lecture de la taille au 
moyen des reperes qui apparaissent sur les colonnes du bloc orienteur 
(figure 13). 

On precede ensuile, a la mise en place du guide de 
coupe tibiale (D). Dans ce but, le bras (11) ^uip^ du support (13) recevant 
le patin d'appui (14). est fixe au moyen des pions (11a), dans Tembase (1 ) 
du bloc de coupe postdrieure. Le patin (14) est en appui au niveau de la 
tete tibiale. Dans cette position des diff^rents guides de coupe (A) (B) (C) 
(D), on realise un re^uilibrage de ia tension ligamentaire laterale et on 
contrdle le parall^lisme du patin tibial (14) par rapport a la ttge centro- 
meduilaire (T). 

Ce contrdle du parallelism e s'effectue au moyen de la 
tige de vis^e (15) engagee k I'extremit^ libre du bras (1 1), et de la tige de 
visee (10) engagee dans ia tete (8) du bloc de coupe antero-posterieure 
(C). Les deux tiges (15) et (10) doivent etre disposees dans deux plans 
perpendlculaires (figure 14). 

De maniere particulierem^t importante. cette position 
des diff§rents guides de coupe constitue le moment privildgie de la 
preparation correspondant a une coplan6Tt§ parfaite et rigoureuse des 
differentes coupes fdmoraie et tibiale. 

Apres verification de cette coplaneTte, le patin tibial (14) 
est fixe sur le tibia au niveau du massif des epines. Comme lndlqu§ 
precedemment, cette fixation peut s'effectuer par exemple, au moyen de 
pointes engagees dans des trous debouchants que presente le patin. A cet 
instant precis, il est possible de proceder aux differentes coupes 
osseuses. 
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- Au niveau tibial, on enleve le guide de coupe (D) en desolldarisant le 
bras (11) de I'embase (1) et en desolldarisant le suport (13) du patin (14). 
II apparait done que seul ie patin (14) demeure fix6 au niveau du tibia 
(figure 15). 

* On precede a la coupe anterieure f^moraie au moyen du guide de coupe 
(C), apres introduction d'une lame de scie dans la fente orlentSe (7c) de 
rembase (7) (figure 16). Lorsque la coupe est realis^e, on enleve le guide 
de coupe (C). 

- On positionne sur les colonnes (2), a la place du guide de coupe (C). le 
guide de coupe distale (E). On rappelie que I'embase (16) du guide (E) est 
bloquee en position sur les colonnes (2), au moyen des douilles 
rapport§es (17). Uembase (16) est fix§e sur ia partie correspondante du 
femur, au moyen par exemple, de clous engages dans des trous 
debouchants convenablement repartis (16d) form§s dans I'epaisseur de 
I'embase (16). A noter que Ton peut utifiser des ctous sans tete, permettant 
de tenir compte d*un flexum eventueL 

- On procede k la coupe femoraie posterleure au moyen du bloc de coupe 
(A), en utilisant une lame de scie engagde au niveau de la surface d*appui 
(1c), en combinalson avec la barrette transversale (3) (figure 17). 

- A ce stade operatoire. on enleve les diff6rents guides de coupe (A) et (B), 
de maniere a ne laisser en place que le guide de coupe distale (E) et le 
patin tibial (14) et on enleve ia tige (T). A noter que pour enlever le bloc de 
coupe posterleure (A) par rapport au guide de coupe distale (E), il suffit 
d'enlever ies douilles (17), ce qui permet de d§gager les colonnes (2) des 
pattes (16a) de Tembase (16). 
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- II est done possible de realiser la coupe distale femorale, apres avoir 
engage une lame de coupe dans la fente (16c) de I'embase (16) du guide 
de coupe distale (figure 18). 

- Les coupes anterieure, posterleure et distale etant effectuees, on 
applique sur ces demieres, le guide de coupe de chanfreins (F), dont le 
corps (18) coiffe la tSte femorale. ies faces meplates (18a) (18b) (18c) 
venant en appui sur les coupes pr^citees, assurent ainsi un parfait 
centrage dudit bloc. II suffit ensuite d'engager une lame de sole au niveau 
des parties d'appui orlentees (18d) et (18e) pour realiser les coupes 
chanfreln^es (figure 19). 

- Apres avoir effectue les differentes coupes femorales, on positionne un 
implant femoral d'essai (19) que Ton peut lateraliser ou medialiser (figure 
20). A noter que cet implant d'essai presente, au niveau de ses patins 
condyliens, des trous (19a) pour le passage d'une meche de fagon a 
percer en consequence, la tete femorale de Tos. Les trous ainsi pratiques 
dans la tete femorale, permettent ('engagement de plots d'ancrage que 
presents Timplant femoral definitif. 

- II suffit d'effectuer la coupe tiblale, en utilisant le patin (14) qui fait office 
d'appui et de guidage a une lame de coupe (figure 21). 

- Apr&s realisation de cette coupe tibiale, on positionne d'une mani^re 
connue, un plateau tibial d'essai pour notamment preparer rimpaction de 
rimplant tibial definitif. 

Les avantages ressortent bien de la description, en 
particulier on souligne et on rappeile : 
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- Le respect de rarticulation par des coupes gen6rant des 
surfaces copianaires. 

- Le respect de rinterligne articulaire anatomique par le 
choix de la ligne bi-condylienne posterieure com me reference. 

- Le respect des axes sagittal, frontal, de rotation du 
femur et du tibia conformement a la planiflcation preoperatoire obtenue par 
radiographie sur film courbe de genou en flexion k 90"*. 
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REVENDICATIONS 

-1- Dispositif de pose d'une prothese du genou, caracterise en ce qu'ii est 
forme a partir d*un seul appareil de visee Squipe de blocs de coupes 
femorale et tibiale coordonnes pour assurer des coupes coplanaires. 

-2- Dispositif selon la revendication 1 , caract6ris6 en ce que i'appareil 
comprend des moyens comblnables (A) (B) (C) (D) (E) (F) aptes a etre 
months au niveau des condyles du femur et de la tete tibiale en position d 
flexion, lesdits moyens (A) (B) (C) (D) (E) (F) pr6sentant des agencements 
de positionnement d'orientation, de controle et de guidage pour determiner 
d*une maniere concomitante. les coupes femorales et tibiales a effectuer 
de sorte que la coupe tibiale depende directement de la coupe f §morale. 

-3- Dispositif selon la revendication 2, caract§rls6 en ce que les moyens 
comprennent : 

- un bloc de coupe post^rieure (A) coopSrant en appui avec les condyles 
femoraux en position de flexion et apte a recevoir avec capacity de r§glage 
en hauteur un bloc orienteur (B) equipe de moyens cooperant avec una 
tige centro-medullaire femorale (T) pour assurer une fixation de 
Tensemble. 

- un guide de coupe mesureur antero- posterieure (C) apte a etre monte 
sur le bloc de coupe (A) au dessus du bloc orienteur (B) et conform^ pour 
palper la corticale ant^rieure du femur, ledit bloc etant ^uipe d'§lements 
de contrdle. 

- un guide de coupe tibiale (D) apte k §tre rendu solidaire d*une partie du 
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bloc de coupe posterieure (A) et equipe d'elements de controle 
complementaires a ceux du bloc (C). 

- un guide de coupe distale (E) apte a etre montS sur le bloc de coupe (A) 
aprds avoir enleve le guide de coupe tibiale (D). 

- un guide de coupe de chanfreins (F). 

-4- Dispositif selon la revendicatton 3, caract6ris6 en ce que le bloc de 
coupe posterieur (A) presente une embase (1) avec des patins d'appui 
(1a) et (lb) debordant pour coop§rer avec une partie des condyles, iadite 
embase (1) etant §quip§e d'une ban^ette (3) pour le guidage d'une lame de 
coupe, les extremltes laterales de Tembase 6tant prolong^es vertlcalement 
en hauteur par des coionnes (2). 

-5- Dispositif selon la revendicatton 3, caractSrisd en ce que le bloc 
orienteur (B) presente dans sa partie m^iane, une ^hancrure profilee 
(4a) pour le passage d'un guide amovible (5). apte a coopSrer avec ia tige 
(T) prSaleUDlement engagee dans le canal m^dullaire du fdmur. les 
extremitSs latdrales du bloc comportant des trous (4b) destines k etre 
engages sur les coionnes (2) du bloc de coupe (A). 

-6- Dispositif selon la revendication 4, caract§ris6 en ce que les coionnes 
(2) du bloc de coupe posterieure (A) presentent des agencements aptes a 
assurer le blocage et I'indexation en hauteur du bloc orienteur (B) et des 
reperes visuels. 

-7- Dispositif selon ia revendication 3, caracterisS en ce que le guide de 
coupe mesureur ant^ro-posterieure (C) presente une embase (7) dont les 
extremites laterales presentent des trous (7a) destines a etre engages sur 
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les colonnes (2) du bloc de coupe (A), ladite embase (7) etant §quip§e 
tres sensiblement dans sa partie medlane, d*une tete verticale pivotante (8) 
recevant dans un plan horizontal, un doigt paipeur (8b) apte a cooperer 
avec la corticale anterieure du femur 

-8- Dispositif salon la revendication 7, caracterise en ce que la tete 
verticale pivotante (8) regoit en bout, un support aiticule (9) pour 
rengagement d'une tigede controle (10). - 

-9- Dispositif selon la revendication 7, caract6rise en ce que I'embase (7) 
presente a sa partie Inf6rieure, une fente orientee (7c) pour le passage 
d'une lame apte a r^aliser la coupe anterieure femorale. 

-10- Dispositif selon la revendication 3, caracterise en ce que le guide de 
coupe tibial (D) prSsente un bras horizontal (11) §qulpd en bout 
d'6ldments (11a) de solidarisation temporaire, avec une partie du bloc de 
coupe posterieure (A), la face de dessous dudrt bras (11) recevant une tige 
verticale (12) sur laquelle est montd, avec capacite de coulissement et de 
r^glage en hauteur, un support (13) recevant en bout, d'une mani^re 
ddmontabie, un patin profile (14) faisant office d*appui et de guidage pour 
les coupes tibiales. 

-11- Dispositif selon la revendication 10, caracterise en ce que le patin 
(14) d'appui des coupes tibiales presente des agencements pour etre fixe 
en appui, au niveau du massif des epines tibiales. 

-12- Dispositif seion la revendication 10, caracterise en ce que ie bras 
horizontal (11) presente, k Toppos^ de sa partie de fixation temporaire, 
avec le bloc de coupe posterieure, un agencement pour le logement d'une 
tige de controle (15). 
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-13- Dispositif selon la revendication 3, caract6ris6 en ce que le guide de 
coupe distaie (E) presente une em base (16) equipee de pattes 
debordantes (16a) conform§es pour etre engagSes sur ies colonnes (2) 
du bloc de coupe posterieure (A), ladite embase pr§sentant des 
agencements sous forme d'une fente notamment, pour le passage et ie 
guidage d'une lame de coupe. 

-14- Dispositif selon la revendication 13, caracteris§ en ce que Ies pattes 
de i'embase du guide de coupe distaie (E) cooperent avec des douilles 
(17) rapportees engag^es sur Ies colonnes (2) du bloc de coupe 
posterieure (A) et aptes a assurer le maintien en position de ladite embase 
et son amovibilita 

-15- Dispositif selon la revendication 3, caracteris§ en ce que ie guide de 
coupe de chanf reins (F) se presente sous forme d*un bloc profile (18) en 
section pour cooperer avec Ies coupes posterieure et distaie notamment, 
ledit bloc presentant des parties d*appui orientdes (18d) et (18e), faisant 
office de support a une lame de coupe pour la realisation des chanfretns. 
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